
JOONG-KI : Jurnal Pengabdian Masyarakat
Vol.4, No.3, Mei 2025

……………………………………………………………………………………………………………………………………..
ISSN : 2828-5700 (online)

838

Menumbuhkan Jiwa Teknokrat di Madrasah: Pelatihan dan
Pendampingan Robotika bagi Siswa MAN 1 Madiun

Didik Sukoco1*, Imam Sutrisno2, Projek Priyonggo3
1,2,3Politeknik Perkapalan Negeri Surabaya, Indonesia

E-mail: didikco@yahoo.com

Article History:
Received: 23 Maret 2025
Revised: 01 Mei 2025
Accepted: 06 Mei 2025

Abstract: Kemajuan teknologi di era Revolusi
Industri 4.0 menuntut generasi muda untuk memiliki
kemampuan berpikir kritis, kreatif, dan adaptif
terhadap perkembangan teknologi. Madrasah
sebagai lembaga pendidikan berbasis nilai-nilai
keislaman memiliki potensi besar dalam mencetak
generasi teknokrat yang berakhlak. Kegiatan
pengabdian kepada masyarakat ini bertujuan untuk
menumbuhkan minat dan kompetensi dasar siswa
MAN 1 Madiun dalam bidang robotika melalui
pelatihan dan pendampingan langsung. Metode yang
digunakan meliputi pemberian materi interaktif,
praktik perakitan robot sederhana berbasis
mikrokontroler, serta sesi diskusi dan evaluasi hasil
karya siswa. Kegiatan dilaksanakan selama empat
sesi dengan total peserta sebanyak 30 siswa dari
kelas XI dan XII. Hasil kegiatan menunjukkan
peningkatan pemahaman siswa terhadap konsep
dasar robotika serta munculnya antusiasme tinggi
untuk mendalami bidang teknologi. Selain
menghasilkan karya berupa robot sederhana,
kegiatan ini juga berhasil menumbuhkan rasa
percaya diri dan semangat kolaborasi di kalangan
peserta. Diharapkan kegiatan ini menjadi pemicu
lahirnya program berkelanjutan di madrasah untuk
menyiapkan generasi teknokrat yang unggul dan
berkarakter.
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PENDAHULUAN
Era Revolusi Industri 4.0 dan perkembangan teknologi digital telah mengubah lanskap dunia
pendidikan dan dunia kerja secara signifikan. Generasi muda dituntut tidak hanya memiliki
kemampuan akademik, tetapi juga keterampilan abad 21 seperti berpikir kritis, pemecahan
masalah, kolaborasi, dan literasi teknologi. Dalam konteks ini, pendidikan robotika menjadi salah
satu pendekatan yang efektif untuk mengasah keterampilan tersebut sejak dini.
Sayangnya, akses dan literasi teknologi masih belum merata, terutama di lembaga pendidikan
berbasis keagamaan seperti madrasah. Padahal, madrasah memiliki potensi besar dalam mencetak
generasi yang tidak hanya unggul secara intelektual, tetapi juga kuat secara spiritual dan
berkarakter. Oleh karena itu, perlu adanya upaya sistematis untuk menjembatani kesenjangan
tersebut melalui kegiatan pelatihan yang aplikatif dan menyenangkan.
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Kegiatan pengabdian kepada masyarakat ini dirancang sebagai bentuk kontribusi nyata dalam
menumbuhkan minat dan kemampuan dasar siswa MAN 1 Madiun dalam bidang teknologi,
khususnya robotika. Melalui pendekatan edukatif dan partisipatif, diharapkan siswa dapat
mengalami langsung proses berpikir, merancang, dan membangun robot sederhana, sekaligus
menumbuhkan jiwa teknokrat yang inovatif, mandiri, dan beretika. Kegiatan ini juga menjadi
upaya untuk mengintegrasikan sains dan teknologi ke dalam ekosistem pembelajaran madrasah
secara lebih menyeluruh.

METODE
 Kegiatan pengabdian ini dilaksanakan di MAN 1 Madiun selama empat sesi pelatihan

dalam kurun waktu satu bulan, dengan pendekatan partisipatif dan berbasis praktik.
Sasaran kegiatan adalah 30 siswa kelas XI dan XII yang memiliki minat pada bidang
teknologi dan sains. Kegiatan ini bertujuan untuk memberikan pengalaman langsung
dalam mengenal, merancang, dan membangun robot sederhana berbasis mikrokontroler.

 Metode pelaksanaan kegiatan terdiri dari beberapa tahapan sebagai berikut:
 Tahap Persiapan

Tim pelaksana melakukan koordinasi dengan pihak madrasah untuk menentukan waktu,
tempat, dan peserta kegiatan. Selain itu, disusun modul pelatihan robotika dasar yang
mencakup pengenalan mikrokontroler, sensor, aktuator, serta pemrograman dasar
menggunakan platform Arduino. Peralatan dan kit robotika sederhana juga disiapkan
sesuai kebutuhan pelatihan.

 Tahap Pelaksanaan Pelatihan
Kegiatan pelatihan dibagi ke dalam empat sesi utama:

 Sesi 1: Pengenalan robotika dan inspirasi teknologi
 Sesi 2: Praktik dasar penggunaan mikrokontroler dan sensor
 Sesi 3: Perakitan dan pemrograman robot sederhana
 Sesi 4: Uji coba, presentasi hasil, dan evaluasi
 Selama pelatihan, siswa didampingi oleh fasilitator dari tim pengabdian dan dibagi ke

dalam kelompok kecil untuk mendorong kolaborasi dan diskusi aktif.
 Tahap Evaluasi dan Refleksi

Evaluasi dilakukan melalui observasi langsung, diskusi kelompok, serta refleksi individu
terhadap proses dan hasil yang diperoleh. Penilaian juga mencakup aspek keterlibatan
siswa, pemahaman konsep dasar robotika, dan kemampuan dalam merakit serta menguji
robot sederhana.

 Pendekatan yang digunakan dalam kegiatan ini menekankan pada pembelajaran berbasis
proyek (project-based learning), sehingga siswa tidak hanya memperoleh pengetahuan
teoretis, tetapi juga pengalaman praktis yang kontekstual dan menyenangkan.

HASIL DAN PEMBAHASAN
Kegiatan pelatihan robotika di MAN 1 Madiun berjalan dengan baik dan mendapatkan
antusiasme tinggi dari para peserta. Dari total 30 siswa yang mengikuti kegiatan, seluruhnya
hadir secara aktif dalam setiap sesi. Pelatihan tidak hanya memberikan pemahaman teoritis, tetapi
juga membekali siswa dengan keterampilan praktis dalam merakit dan memprogram robot
sederhana menggunakan mikrokontroler Arduino.
Pada sesi awal, sebagian besar siswa belum memiliki pengalaman sebelumnya di bidang robotika.
Namun, setelah mengikuti sesi demi sesi, terjadi peningkatan signifikan dalam pemahaman
konsep dasar dan kemampuan teknis mereka. Hal ini terlihat dari keberhasilan siswa dalam:
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 Menyusun rangkaian elektronik sederhana menggunakan breadboard
 Memprogram mikrokontroler untuk menggerakkan motor dan sensor
 Merancang dan menguji robot line follower sederhana sebagai proyek akhir

Selain peningkatan keterampilan teknis, kegiatan ini juga berdampak positif terhadap penguatan
soft skills siswa, seperti kerja sama tim, komunikasi, rasa ingin tahu, dan kepercayaan diri. Saat
sesi presentasi proyek akhir, siswa mampu menjelaskan proses kerja robot mereka dengan cukup
baik, serta mendemonstrasikan fungsionalitasnya di hadapan guru dan teman-teman.
Guru pendamping menyatakan bahwa kegiatan ini memberikan warna baru dalam proses
pembelajaran di madrasah, khususnya dalam penguatan literasi teknologi. Banyak siswa yang
sebelumnya kurang tertarik dengan bidang sains dan teknologi mulai menunjukkan minat lebih
besar dan mengajukan ide-ide pengembangan robot sederhana untuk keperluan lingkungan
sekolah.
Secara keseluruhan, kegiatan ini membuktikan bahwa pendekatan berbasis praktik dan proyek
mampu menumbuhkan jiwa teknokrat di lingkungan madrasah. Robotika tidak hanya menjadi
media pembelajaran teknologi, tetapi juga sarana membangun karakter dan semangat inovasi
pada generasi muda.

KESIMPULAN
Kegiatan pelatihan dan pendampingan robotika yang dilaksanakan di MAN 1 Madiun
memberikan dampak positif dalam menumbuhkan minat dan kemampuan siswa di bidang
teknologi. Melalui pendekatan berbasis praktik dan pembelajaran kolaboratif, siswa tidak hanya
memahami konsep dasar robotika, tetapi juga mampu mengaplikasikannya dalam bentuk karya
nyata berupa robot sederhana.
Kegiatan ini juga berhasil membangun jiwa teknokrat pada siswa madrasah, yang ditandai
dengan meningkatnya rasa percaya diri, kemampuan kerja sama, dan antusiasme dalam
mengeksplorasi bidang sains dan teknologi. Selain memberikan keterampilan teknis, program ini
turut memperkuat nilai-nilai kemandirian, tanggung jawab, dan inovasi dalam diri peserta.
Sebagai tindak lanjut, disarankan agar program serupa dapat dilakukan secara berkelanjutan
dengan dukungan lebih luas dari pihak sekolah dan mitra eksternal. Integrasi robotika dalam
kurikulum atau kegiatan ekstrakurikuler madrasah dapat menjadi strategi jangka panjang dalam
membentuk generasi yang unggul secara spiritual dan kompeten secara teknologi.
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